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@ Cihaz kullanmadan dnce bu kullanim klavuzunu dikkatlice okuyun. bu klavuzdaki uyarilara
uyulmamasindan kaynaklanan kaza ve zararlarin sorumlulugu kullaniciya aittir.

@ Bu cihazi yanici ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda kullanmayin. Kontak
noktalarinda olusabilecek elektrik arkindan dolayr patlama veya yangina sebep olabilir.

@ Cihaz icerisine sivi maddeler ve metal pargalarin girmesi mutlaka engellenmelidir.
Aksi durumda yangin ve elektrik carpmasi gibi kazalara sebep olabilir.

@ Cihaz lizerinde sigorta ve devre kesici anahtar yoktur, bunlar kullanici tarafindan disaridan
baglanmis olmalidir.

@ Sensor ve sinyal kablolarinin gii¢ kablolarindan veya anahtarlamali ¢alisan eduiktif yik
kablolarindan uzak olmasi saglanmali veya elektriksel olarak etkilenmesi dnlenmelidir.

@ Cihazile ilgili baglantilari baglanti semasina uygun olarak yapmadan énce cihaza ener;ji
vermeyin ve cihaz enerjili iken terminallere dokunmayin.

@ Cihazin fabrika gikisindaki konfigiirasyonu her sisteme uygun degildir, kullanici tarafindan
mevcut sistemin ihtiyacina gore mutlaka degistirilmelidir.

@ Cihaz lizerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye ¢alismayin, cihazin tamirati yetkili
servis elemanlari tarafindan yapilmalidir.



CIHAZI CALISTIRMADAN ONCE KULLANMA KLAVUZUNU MUTLAKA OKUYUNUZ!
KULLANMA KLAVUZUNDAKi UYARILARA UYULMAMASINDAN KAYNAKLANAN
ZARARLAR VE SAHISLARIN UGRAYACAGI KAZALARDA SORUMLULUK KULLANICIYA
AITTIR. BU DURUMDA OLUSAN ARIZALARDA CiHAZ GARANTI KAPSAMINDAN CIKAR.
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Yenilenmis sensor ve entegre teknoloji sayesinde neredeyse tiim sartlar altinda kullanilabilir.

Isvicre mensei sensor direkt olarak sivi ile temas etse de Gizerindeki sivi buharlastiginda lciim almaya devam edebilecek yapidadir.
Ht2 Sicaklik ve nem transmitterleri bircok uygulama alaninda kullanima elverislidir.

Soguk hava depolarindan kiimes hayvanciligina, ofis sicaklik izleme sistemlerinden, ecza depolarina kadar pek ¢ok alanda glivenle
kullanilabilir.

Besleme :24 Vdc + - %10 Besleme Girigi

Giig Sarfiyati :Maksimum 3 watt

Depolama Sicakligi --80°C/ +80°C

Analog Cikiglar :Akim 0-20 mA,4-20 mA(RI < 500 Q) Gerilim 0-10V, 2-10 V (Rl > 1IMQ)
Role Cikislan :3A 250 Vac Rale Cikigi (2 adet)

Nem Olgme Aralig :Bagil Nem 0...100%

Sicaklik Olgme Araligi -40°C / +120°C

Coziindirlik :Bagil Nem 0,1Rh, Sicaklik 0,1°C

Dogruluk :Bagil Nem +- 1,8 %, Sicaklik +- 0,3°C

Haberlegme Protokolleri :Réle Cikigh Cihazlarda;RS485 Modbus RTU

Boyutlar :165*65*56

Kontrol. :All ve Al2 1sitma ve sogutma kontrolleri, Timer fonksiyonlari

Cihazi kullanmaya baslamadan 6nce iirtin koduna bakarak besleme geriliminin ve analog ¢ikislarin uygun olup olmadigini kontrol ediniz.

Cihazin diger baglantilarini yapmadan énce sadece besleme gerilimi veriniz ve konfigiirasyon sayfasina girerek sisteminize en uygun
konfiglirasyonu yapiniz.

Cihaz uygun bir sekilde konfigiire edildikten sonra, parametre sayfasindaki rolelere ait set degerlerini ve histerisizleri ayarlayiniz.
Cihazin enerijisini kesiniz ve baglanti baglanti semasina gore diger baglantilari yapiniz.
Kontrol edilecek sinyal ve baglanti semasina gore diger baglantilari yapiniz.

Cihazin normal kullanimi sirasinda tiim fonksiyonlarini kontrol ediniz.
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3.1 Klemens Baglantilari
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4.1 Display ve Tuslar

display-1

Temperature
Humidity

N
)
2
=
=
=

D1 nem gostergesi(ayarlanabilir)
D2 sicaklik gostergesi(ayarlanabilir)

@ Prg tusu parametre ayarlarina gecis icin kullanilir.
0 Parametre degerini diisiirmek icin kullanilir.

Q Parametre degerini arttirmak igin kullanilir.

6 Mendtde cikis icin kullanilir.

4.2 Programlama Seviye $Semasi

1. Kullanici Ayarlarl Prg tusuna 2 sn basilarak gegilir.

2.kalibrasyon
Avarlari

Prg ve Exit Tuslarina 5 sn basilarak gegilir.

3. Sensdr Segim
Ayarlari

All parametresindeyken Prg tusuna 5 sn basilarak gegilir.

4.3 Programlama Seviyeleri

1.Seviyede Alarm degerleri,analog ¢ikis skala degerleri, haberlesme ayarlari, réle yonlendirmesi ayarlari
yapilmaktadir.

2.Seviyede analog cikis kalibrasyonlari yapilmaktadir.
3.Seviyede display de gosterilecek sensor bilgisi ve timer ayarlari yapilir.

4
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4.4 Analog Cikis Kalibrasyonu

‘ Not:Cihaz cikis kalibrasyonu yapilacaksa cikis skala degerleri 0-100
olarak ayarlanmalidir.!

Prg ve Exit tuslarina ayni anda basilip 5 sn. beklenir. Code 11 girilerek
kalibrasyon parametrelerine ulasilir.

Ualh nem i¢cin manuel deger.
Ualt sicaklik icin manuel deger.

Nem igin;

Zero ayari(alt limit):ualh parametresi 0' iken analog c¢ikis ol¢ulir,zerh
parametresinden cikis arttirilip,azaltilir.

Span ayari(ust limit);ualh parametresi 100' iken analog c¢ikis ol¢ulir
spnh parametresinden arttirilip,azaltilir.

Zero ayari(alt limit):ualt parametresi 0' iken analog cikis dl¢ulur,zert
parametresinden ¢ikis arttirilip,azaltilir.

Span ayari(Ust limit);uath parametresi 100' iken analog cikis oélgilar
spnt parametresinden arttirilip,azaltilir.

Ualh-Ualt parametrelerinden ara degerler verilerek ¢ikislar tekrar
kontrol edilir.

5 Parametre Tablosu

Cihaz icerisinde ayarlanabilecek tiim parametreler sonraki sayfadaki tabloda mevcuttur bu degerler
istenilen konfiglirasyona gore degistirilebilir parametlerin detayh agiklamalari yénlendirme ayarlari sayfasinda
inceleyebilirsiniz.



ID PARAMETRE ADI ACIKLAMA

DEFAULT RANGE

1{AL1 ROLE 1 SET DEGERI 0.0 (-40/+120)
2|AL2 ROLE2 SET DEGERI 0.0 (-40/+120)
3|HST1 ROLE1 HISTERISiZ DEGERI 2.0 (0/100)
4|HST2 ROLE2 HiSTERISiZ DEGERI 2.0'(0/100)
5|H.SCH NEM iCIN ANALOG CIKIS SKALA UST DEGERI 100.0 (0/100)
6|HSCL NEM ICIN ANALOG CIKIS SKALA ALT DEGERI 0.0 (0/100)
7|TSCH SICAKLIK iCIN ANALOG CIKIS SKALA UST DEGERI 100.0 (-40/+120)
8|TSCL SICAKLIK iCIN ANALOG CIKIS SKALA ALT DEGERI 0.0 (-40/+120)
9|HDF NEM iCiN DIJITAL FILTRE 2.0'(0.1/100.0)
10[TDF SICAKLIK iCIN DIJITAL FILTRE 2.0'(0.1/100.0)
11{HRSP NEM ICIN OKUMA SURESI 1.00(0.01/10.00)
12[TRSP SICAKLIK iCIN OKUMA SURESI 0.50'(0.01/10.00)
13|ADDR RS485 HABERLESME CIHAZ ADRESI 1'(1/255)
14(BAUD RS485 HABERLESME BAUD RATE 19.200-19.200
15(PRTY RS485 HABERLESME PARITY NONE NONE
16(HCAL NEM SENSORU 1 iCiN KALIBRASYON DEGERI 0.0 (-100/+100)
17|TCAL SICAKLIK SENSORU 1 iCIN KALIBRASYON DEGERI 0.0 (-100/+100)
18(R1DR ROLE 1 iCIN YONLENDIRME KOMUTU 0'(0-25)
19(R2DR ROLE 2 iCIN YONLENDIRME KOMUTU 0'(0-25)
20|HDP NEM GOSTERGESI NOKTA POZiSYONU 1'(0-1)
21|TDP SICAKLIK GOSTERGESI NOKTA POZiSYONU 1'(0-1)
22|DSPH D1 DiSPLAY GOSTERIM SECENEGI 1'(1-5)
23|DSPT D2 DIiSPLAY GOSTERIM SECENEGI 1'(1-5)
24|T10N TIMER 1 ON TIME 0'(0-9999)
25|T10F TIMER 1 OFF TIME 0'(0-9999)
26[T20N TIMER 2 ON TiME 0'(0-9999)
27|T20F TIMER 2 OFF TIME 0'(0-9999)
28|T1DR TIMER 1 AKTIiF-PASIF SECIMI 0'(0-1)
29|T2DR TIMER 2 AKTIiF-PASIF SECIMI 0'(0-1)
30/OUTH OUT 1 CIKIS SECIMI 1'(0-12)
31|HANH MANUEL NEM DEGERI 0.0 (0/100)
32|0UTT OUT 2 CIKIS SECIMI 1'(0-12)
33|HANT MANUEL SICAKLIK DEGERI 0.0 (-40/+120)
34|H2DF NEM SENSORU 2 iCiN DIJITAL FILTRE 2.0'(0.1/100.0)
35|T2DF SICAKLIK SENSORU 2 iCIN DIJITAL FILTRE 2.0'(0.1/100.0)
36/|H2RP NEM SENSORU 2 iCiIN OKUMA SURESI 1.00(0.01/10.00)
37|T2RP SICAKLIK SENSORU 2 iCIN OKUMA SURESI 0.50'(0.01/10.00)
38[H2CL NEM SENSORU 2 iCiN KALIBRASYON DEGERI 0.0 (-100/+100)
39|T2CL SICAKLIK SENSORU 2 iCiN KALIBRASYON DEGERI 0.0 (-100/+100)




dSPh = NEM EKRANINDA(SARI DISPLAY) GOSTERILECEK OLGUMUN SEGiMmi
1 = HUM(SARI) DISPLAYDE SENSOR 1 NEM DEGERI
2 = HUM(SARI) DISPLAYDE SENSOR 2 NEM DEGERI
3 = HUM(SARI) DISPLAYDE SENSOR 1 VE 2 ORTALAMA NEM DEGERI
dSPt = SICAKLIK EKRANINDA(KIRMIZI DISPLAY) GOSTERILECEK OLCUMUN SECIMi
1 = TMP(KIRMIZI) DISPLAYDE SENSOR 1 SICAKLIK DEGERI
2 = TMP(KIRMIZI) DISPLAYDE SENSOR 2 SICAKLIK DEGERI
3 = TMP(KIRMIZI) DISPLAYDE SENSOR 1 VE 2 ORTALAMA SICAKLIK DEGERI
out.h = HUMUDITY ANALOG CIKIS ICIN YONLENDIRME PARAMATRESI
0 = HUM ANALOG CIKISI Han.h(MANUEL HUM) ‘E GORE
1 = HUM ANALOG CIKISI(4-20mA) NEM SENSOR 1 ‘E GORE
2 = HUM ANALOG CIKISI(4-20mA) NEM SENSOR 2 ‘YE GORE
3 = HUM ANALOG GIKISI(4-20mA) NEM SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGERE GORE
4 = HUM ANALOG GIKISI(4-20mA) SICAKLIK SENSOR 1 ‘E GORE
5 = HUM ANALOG GIKISI(4-20mA) SICAKLIK SENSOR 2 ‘YE GORE

6 = HUM ANALOG CIKISI(4-20mA) SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGERE GORE

out.t= TEMPERATURE ANALOG CIKIS iCIN YONLENDIRME PARAMATRESI
0 = TMP ANALOG CIKISI Han.h(MANUEL TMP) ‘E GORE
1 = TMP ANALOG CIKISI(4-20mA) NEM SENSOR 1 ‘E GORE
2 = TMP ANALOG CIKISI(4-20mA) NEM SENSOR 2 ‘YE GORE
3 = TMP ANALOG CIKISI(4-20mA) NEM SENSOR 1 VE 2 ORTALAMA DEGERE GORE
4 = TMP ANALOG CIKISI(4-20mA) SICAKLIK SENSOR 1 ‘E GORE
5 = TMP ANALOG CIKISI(4-20mA) SICAKLIK SENSOR 2 ‘YE GORE

6 = TMP ANALOG GIKISI(4-20mA) SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGERE GORE



ROLE CIKISI iCiIN KONFIGURASYON AYARLARI

Cihaz rolelerinin aktif olabilmesi icin bu parametrenin ayarlanmasi gerekmektedir. Isitma,sogutma,nemlendirme
gibi fonksiyonlar bu ayar yapildiktan sonra aktif olur ve cihaz kontak cikisi verir.

Bu ayar yapilmadan 6énce meniide All ve Hstl parametreleri goziikur.

Role yonlendirme parametresine 14-25 arasinda bir deger yazilirsa AL1h-AL1l parametreleri goziikir.
Role yonlendirme parametrelerini aciklamalari ile birlikte sonraki sayfadadir.

Sogutma ve Nem alma Fonksiyonu Roéle Cikisi

Alarm
Output Alarm
S(Iet
ON !
OFF
1 HYS @
Process Value

Isitma ve Nemlendirme Fonksiyonu Role Cikisi

Alarm
Output Alarm
Set
ON -
OFF - "
1 HYS !
Process Value

10



rldr

= ROLE 1 GIKISI iCIN YONLENDIRME PARAMATRES]
0 =ROLE 1 KAPALI
1 =ROLE 1 NEM SENSORU 1 iCIN KONTAK KONUMU NEMLENDIRME (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
2 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 iGiN KONTAK KONUMU KURUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
3 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 iCIN KONTAK KONUMU ISITMA (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

4 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 iCIN KONTAK KONUMU SOGUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

5 = ROLE 1 NEM SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU NEMLENDIRME (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
6 = ROLE 1 NEM SENSORU 2 iCiN KONTAK KONUMU KURUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
7 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU ISITMA (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

8 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU SOGUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

9 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCiN KONTAK KONUMU NEMLENDIRME (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
10 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCiN KONTAK KONUMU KURUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
11=ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCIN KONTAK KONUMU ISITMA (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

12 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCIN KONTAK KONUMU SOGUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
13 = ROLE 1 TIMER 1 iGiN GIRILEN SURELERE GORE ON-OFF KONTROLU(BU AYARDA SENSORDE OKUNAN DEGER CIKISI ETKILEMEZ)

14 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 iGiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

15 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 iCiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)

16 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 iGN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

17 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 iCIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)

18 = ROLE 1 NEM SENSORU 2 iGiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

19 = ROLE 1 NEM SENSORU 2 iGiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)

20 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 2 iCiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

21 =ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)

22 =ROLE 1 NEM SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iGiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)
23 =ROLE 1 NEM SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iGIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)
24 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTAMALA DEGER iCIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

25 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)

11
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= ROLE 1 GIKISI iCIN YONLENDIRME PARAMATRESI
0 = ROLE 1 KAPALI
1= ROLE 1 NEM SENSORU 1 iCiIN KONTAK KONUMU NEMLENDIRME (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
2 =ROLE 1 NEM SENSORU 1 iGiN KONTAK KONUMU KURUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
3 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 IGIN KONTAK KONUMU ISITMA (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

4 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 iCiN KONTAK KONUMU SOGUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

5= ROLE 1 NEM SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU NEMLENDIRME (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
6 = ROLE 1 NEM SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU KURUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
7 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU ISITMA (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

8 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 2 iGiN KONTAK KONUMU SOGUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

9 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCIN KONTAK KONUMU NEMLENDIRME (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
10 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCiN KONTAK KONUMU KURUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
11= ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCIN KONTAK KONUMU ISITMA (PROSES VALUE, Al1 ALTINDA iSE R1 KONTAK KONUMU ON)

12 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCiN KONTAK KONUMU SOGUTMA (PROSES VALUE, Al1 USTUNDE iSE R1 KONTAK KONUMU ON)
13 = ROLE 1 TIMER 1 iCIN GIRILEN SURELERE GORE ON-OFF KONTROLU(BU AYARDA SENSORDE OKUNAN DEGER CIKISI ETKILEMEZ)

14 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 iGiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

15 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 iGiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)

16 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 IGIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

17 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 iGIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)

18 = ROLE 1 NEM SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

19 = ROLE 1 NEM SENSORU 2 IGIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)

20 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

21 =ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 2 iCIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)

22 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCIN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)
23 = ROLE 1 NEM SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)
24 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTAMALA DEGER iCiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU ON)

25 = ROLE 1 SICAKLIK SENSORU 1 VE 2 ORTALAMA DEGER iCiN KONTAK KONUMU (PROSES VALUE AL1H-AL1L ARASINDA iSE KONTAK KONUMU OFF)
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ANALOG CIKIS AYARLARI

Cihaz analog cikis icin skala ayaridir h.SCL-h.SCH t.SCL t.SCH parametreleri sayfa 8'deki degerler arasinda

ayarlanabilir.

h.SCH = Nem sensori 1 icin analog cikis 20mA veya 10V(max.cikis degeri) gosterecegi nem degeridir.
h.SCL = Nem sensori 1 icin analog ¢ikis 4mA veya 0V(min.cikis degeri) gdsterecegi nem degeridir.

t.SCH = Sicaklik senséri 1 igin analog ¢ikis 20mA veya 10V(max.cikis degeri) gosterecegi sicaklik degeridir.
t.SCL = Sicaklik sensori 1 i¢in analog ¢ikis 4mA veya 0V(min.cikis degeri) gosterecegi sicaklik degeridir.

Rs485 Modbus Haberlesme Parametre Adresleri

Rs485 haberlesme sadece role ¢ikish cihazlarda bulunmaktadir.

REGISTER ADRES PARAMETRE BOLEN DATA TYPE RANGE READ/WRITE
1 NEM 1 10 INTEGER(SIGNED) | 0.0-100.0 % READ
2 SICAKLIK 1 10 INTEGER(SIGNED) | (-40.0)/+120.0 °C READ
3 NEM 2 10 INTEGER(SIGNED) | 0.0-100.0 % READ
4 SICAKLIK 2 10 INTEGER(SIGNED) | (-40.0)/+120.0 °C READ
5 NEM 1 - 2 ORTALAMA 10 INTEGER(SIGNED) | 0.0-100.0 % READ
6 SICAKLIK 1-2 ORTALAMA 10 INTEGER(SIGNED) | (-40.0)/+120.0 °C READ
7 ALl 10 INTEGER(SIGNED) | (-40.0)/+120.0 | READ/WRITE
8 AL2 10 INTEGER(SIGNED) | (-40.0)/+120.0 | READ/WRITE
9 HST1 10  |INTEGER(UNSIGNED)| 0.0 - 100.0 READ/WRITE
10 HST2 10  |INTEGER(UNSIGNED)| 0.0 - 100.0 READ/WRITE
11 h.SCH 10 INTEGER(SIGNED) | 0.0-100.0 % | READ/WRITE
12 h.SCL 10 INTEGER(SIGNED) | 0.0-100.0 % | READ/WRITE
13 t.SCH 10 INTEGER(SIGNED) | (-40.0)/+120.0 °C| READ/WRITE
14 t.SCL 10 INTEGER(SIGNED) | (-40.0)/+120.0 °C| READ/WRITE
15 h.dF 10  |INTEGER(UNSIGNED)| 0.0 - 100.0 READ/WRITE
16 t.dF 10  |INTEGER(UNSIGNED)| 0.0 - 100.0 READ/WRITE
17 h.rSP 100 |INTEGER(UNSIGNED)| 0.00 - 10.00 Sec | READ/WRITE
18 t.rsp 100 |INTEGER(UNSIGNED)| 0.00 - 10.00 Sec | READ/WRITE
19 Addr 1 |INTEGER(UNSIGNED) 1-255 READ/WRITE
20 bAud 1 |INTEGER(UNSIGNED) 0-5 READ/WRITE
21 Prty 1  |INTEGER(UNSIGNED) 0-0 READ/WRITE
22 h.CAL 10 INTEGER(SIGNED) | (-100.0)/+100.0 %| READ/WRITE
23 t.CAL 10 INTEGER(SIGNED) | (-100.0)/+100.0 %| READ/WRITE
24 h2.CL 10 INTEGER(SIGNED) |(-100.0)/+100.0 °d READ/WRITE
25 t2.CL 10 INTEGER(SIGNED) |(-100.0)/+100.0 °d READ/WRITE
26 ri.dr 1 |[INTEGER(UNSIGNED) 0-13 READ/WRITE
27 r2.dr 1 |[INTEGER(UNSIGNED) 0-13 READ/WRITE
28 h.dP 1 |INTEGER(UNSIGNED) 0-1 READ/WRITE
29 t.dP 1 |INTEGER(UNSIGNED) 0-1 READ/WRITE

DEFAULT : BAUD RATE=19200, PARITY=NONE, DATA BiT=8, STOP BiT=1
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